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1. Introducao

O IEEE RAS CIMATEC, é o capitulo estudan-
til que faz parte do IEEE CIMATEC que tem
como funcao desenvolver atividades relacionadas
a robotica e automacdo. Anualmente sdo aber-
tas vagas para a entrada de novos voluntéarios,
até entao nos contamos com 27 voluntarios par-
ticipando ativamente de: nossos projetos, pro-
ducao de contetudo e elaboracao de eventos. Para
que um estudante seja efetivado como voluntério
deste capitulo ele deve se inscrever no processo
seletivo do ramo estudantil e escolher a opcao
RAS CIMATEC, passando por esta etapa ele
vai passar por um ciclo de capacitagao que co-
mumente batizamos de Processo Trainieee.

2. Processo Trainieee

O Processo Trainieee é um ciclo de capaci-
tagoes criado para que o estudante entre no capi-
tulo com um background que o permita desen-
volver atividades relacionadas a robética e au-
tomagao, nele o trainieee(aquele que é aprovado

no processo seletivo e selecionado para RAS)
entra em contato com diversos temas como:
programagao de microcontroladores, versiona-
mento de codigo, desenvolvimento de CAD e
eletronica bésica. KEstes assuntos serao discuti-
dos na primeira etapa do processo, na segunda
etapa serdo formados grupos com intuito de de-
senvolver um projeto final para efetivar a en-

trada no IEEE RAS CIMATEC.

2.1. 1° Etapa - Conhecimentos basi-
cos

Durante esta etapa inicial a RAS CIMATEC ira
ministrar capacitagoes, sendo eles:
1. Eletroénica Basica, conceitos iniciais(Vitor
Mendes);
2. Introducao a Programagao de Microcontro-
ladores(Vitor Mendes);
3. Producao Cientifica(Tayron Rodrigues);
4. Gestao de Tarefas(Vitor Mendes);
5. Arduino, suas aplicagoes e como utiliza-
lo(Vitor Mendes);
6. Modelagem 3D(Tiago Barreto);
7. Versionamento de Codigo via
GitHub(Tiago Barreto).
Durante o ciclo de capacitacdo serao envia-
dos desafios aos trainieees com 0s assuntos
tratados durante a respectiva semana.

Ao fim desta etapa o trainie deve ter tido par-
tipagao 75% dos encontros, com faltas justifi-
cadas, além do cumprimento de todos os desafios
propostos pelos ministrantes dos cursos. Os can-
didatos serao avaliados a partir de um relatorio
feito pelo proprio trainieee, que iremos chamé-
lo de Entrega da 1° Etapa que serd discutido
abaixo.

Observagao Vale ressaltar que toda a capac-
itagdo ocorrerd de forma presencial nas de-
pendéncias do SENAI CIMATEC nos hordrios
de 17:830 as 18:30. Toda falta deve ser justifi-
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cada, para isso entre em contato com o secretdrio
do capitulo: Felipe Fiscina.

2.1.1 Entrega da 1° Etapa

Este documento deve seguir o modelo de um re-
latério das atividades abordadas durante as ca-
pacitagoes, com breves comentarios de como os
desafios foram solucionados. O codigo deve ser
armazenado e apresentado apenas no repositorio
do GitHub que o trainieee deve criar e referén-
ciar neste documento, quando necessario. Por
fim, o trainieee deve apresentar uma introducao
para o artigo cujo o tema deve ser o projeto de
conclusao do processo(tema este que seré abor-
dado no proximo tépico).

2.2. 2° Etapa - Projeto de Conclusao

Nesta etapa os candidatos formaram equipes
para desenvolver projetos que devem ser apre-
sentados ao final do P.T. Estes projetos serao
supervisionados por integrantes da RAS CI-
MATEC que devem orientar os grupos durante
toda a etapa de desenvolvimento e produgao do
artigo, este que seré apresentado no final da 2°
Etapa.

2.2.1 Jabuti

Este robo é inspirado nos rob6s micromouse
seguidores de parede, utilizando uma placa
arduino como microcontrolador e sensores
infravermelho reflexivos para orientagao de
espaco, ele deve ser capaz de se locomover de
forma auténoma e solucionar labirintos.
Orientacao: Tiago Barreto.

2.2.2 IoT House

Internet of Things é um dos pilares para o
futuro da tecnologia, sendo um dos principais
temas abordados nas pesquisas da &area de
automagao atualmente. Por conta disso, a RAS
CIMATEC visa capacitar seus voluntarios para
trabalharem com o tema. Desse modo, surge
o IoT House, que tem como objetivo utilizar
este conceito para automatizar processos do
cotidiano em uma casa qualquer.

Orientacao: Vitor Mendes.

2.2.3 MapVision - Cars Recognize

MapVision é a plataforma para desenvolvimento
em visdo computacional da RAS CIMATEC.
O projeto comegou com intuito de se tornar os
olhos dos robds da RAS, mas hoje seu destino é
ser a porta de entrada para o desenvolvimento
em visao computacional e suas aplicacoes.
Nesta versao do Map, os trainieees irdao ter que
desenvolver um sistema para automatizar o
reconhecimento de carros em quaisquer que seja
a situacao, para contextualizar o projeto sera
utilizada uma portaria que abrird sua cancela
para carros que sua placa é identificada no
banco de dados do sistema.

Orientagao: Vitor Mendes.

2.2.4 GAH-V1

Projeto de manipulador robético de baixo custo.
Este projeto visa desenvolver nos voluntarios do
capitulo habilidades na modelagem de sistemas
de controle e na elaboragao de CAD 3D.
Orientacao: Tiago Barreto.

2.2.5 Baymax - Uma nova equipe

O Baymax é o maior projeto do IEEE CI-
MATEC e precisa de novos voluntarios. Desse
modo, os trainieees mais experientes serao
encaminhados para uma capacitacao de ROS
para que possam integrar a equipe de desen-
volvimento do Bay.

Orientagao: Gabriel Calmon.

2.2.6 RASPODE

O Raspode é o segundo maior projeto do ramo,
sendo um dos cargos chefes da ras no quesito
robotica. Na etapa atual de desenvolvimento, o
raspode precisa de um sistema de controle para
orientar a movimentacao da aranha. Portanto,
este projeto ird preparar os voluntarios para
um dos projetos mais ambiciosos do capitulo,
utilizando conceitos de cinematica inversa para
modelagem de controle.

Orientacao: Tayron Rodrigues.

Os melhores projetos apresentados serao sele-
cionados para a producgao de um artigo sob a ori-
entacao dos presidentes do capitulo, este que de-
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veréd ser submetido para publicagdo no INTER-
NATIONAL SYMPOSIUM ON INNOVATION
AND TECHNOLOGY (SIINTEC).

3. Cronogramas

Descritivo Data
Divulgacao dos resultados 02/05
Inicio - Pausa p/ Avaliagoes 02/05
Fim - Pausa p/ Avaliagoes 14/05
Inicio - 1° Etapa -

Reuniao Geral 16,/05

Definigao de projetos de inter- | 16/05
esse
Divulgagao de equipes de pro- | 20/05
jeto
Inicio da revisao do estado da | 20/05
arte

Inicio das capacitagoes 17/05
Fim das capacitagoes 16,/06
Entrega da 1° Etapa do P.T. 04/07
Resultados 08/07

Table 1: Cronograma Geral.

Capacitagao Data
Eletronica Basica 17/05
Produgao Cientifica 19/05
Introdugao a L.P.M 24/05
Gestao de Tarefas 26/05
Arduino & aplicagoes | 31/06
Arduino & aplicagoes | 02/06

Modelagem 3D 07/06
Modelagem 3D 09/06
GitHub 14,06

Entrega da 1° Etapa 18/06
Resultados 1° Etapa 04/07

Table 2: Cronograma da 1° Etapa.
A capacitagdo de Eletronica Bésica ocorrera no
Lab didatico de Eletrénica no Cimatec 2, 1°
andar. As demais aulas ocorrerao no Lab

CAD/BIM(Em frente ao CIMATEC UX/UI),
Cimatec 1, térreo.

N.D:  Nao definido; A.S: Assembleia
Geral(reuniao com todo o IEEE); R.G: Reuniao
Geral(Reuniao com toda a RAS).

Descritivo Prazo
Inicio das reunioes de projeto 11/07
Defini¢ao da introdugao 15/07
Metodologia 22/07
Foco na implementagao 29/07
Resultados parciais 05/08
Apresentagao parcial 09/08
Submissao SIINTEC N.D

Foco na implementagao 26/08
Resultados e Conclusao 26,/08
Periodo para avaliagao do orien- | 02/09
tador

Submissao final SIINTEC N.D

Apresentagao Final A.G

Table 3: Cronograma da 2° Etapa.

4. Duavidas?

Estd com duvidas? Nao tem problema! Nossa
equipe ird ter o prazer de se comunicar com
vocé através do nosso instagram: @rascimatec
ou email: sbc.cimatec.ras@ieee.org
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